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全面的技术支持计划

PDL Electronics 的客户支持计划显示了我们对于自己质量保证体系的十足信心。我们完全
相信自己的产品，相信它们的可靠性，因此我们提供了全面的质量担保。

经过全面培训的工程师和技术人员具有丰富的经验和便捷的信息来源，能够协助您解决在
变频器应用项目中遇到的任何问题。

我们的服务人员可以在试运行、售后服务以及设备维修方面提供每天 24 小时、每周 7 天
的全天候服务。

我们选择有实力且具备高资质的代理商作为我们的分销商和服务代理。只有在他们通过强
化培训项目之后我们才能授权其对我们的产品进行维修或售中服务。

为了进一步对产品及客户提供支持，我们广泛开展了一系列客户培训项目，重点在于自我
维护和应用指导。这些培训可以在现场及我们的总部进行。

专注于质量

交流电机控制产品可以显著改善用户的过程控制、生产率和能源利用效率，但这必须建立
在它们以正确方式运行的基础上。

这就是为什么我们的员工在产品的设计和制造过程中殚精竭虑、孜孜以求的原因，我们的
目的就是要保证产品能够一次运行正常，而且此后次次运行正常。

大规模的研发投资保证了本产品是世界上技术最领先的产品之一，它本身所具有的功能和
耐用性可以完全适应用户的应用场合及环境。

凭借我们所获得的由独立认证机构颁发的 AS/NZ/ISO9001 认证，您完全可以信赖我们国
际化的质量保证计划。全体员工都已从客户需求的角度出发，积极地投入到了连续性的改
进计划中。

我们在产品中所采用的元件都是从世界上最好的元件中精心选择的，它们必须通过我们严
格的高标准的测试项目。

最终，对每一种新的变频器都会进行一系列非常严格的测试项目，包括在额定温度以上满
负荷运行，以及在要求最高的负载条件下运行。

尽管价格稍高，但我们的产品从长远角度讲较其他控制器产品更为经济。
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重０要提示

B140 在电压可致命的大功率直流电路上工作。在对 B140 和负载电阻器进行使用和保护时必须特
别谨慎。

在全功率或故障条件下工作的 B140 所连接的电阻器所产生的热量可达 220kW。系统的设计必须
包含自动故障保护，以防止任何情况下出现起火的危险。

B140 在经整流的主线电势下工作。只要连接了主线电源，均有可能存在高达 735V 的直流电压。
在拆除密封盖板、封盖或要进行任何维护工作之前，均应确保 B140 系统 (包括其所连接的所有电
机控制器和负载组) 达到完全放电。这也包括对主站/从站和感压开关的操作。

B140 提供了功能性制动。它并不是安全制动，不应作为安全制动使用。在需要的地方必须使用单
独的机械式安全制动。

安全人员有责任确保遵守制造商所提出的所有安全规范，并且要符合所有针对特定现场的本地或国
家性的安装和操作的安全与电气规范。

对于 B140 而言，密封盖板和盖板的盖都必须正确安装 (见图 2.2)，以便达到所要求的 IP20 等级。
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第 1 节 简介

使用动态制动系统使 Elite 系列交流电机控制器能够处理大惯量负载 (例如：大型风扇或离心机) 减
速过程中可能出现、或由再生性负载 (例如：降低起重机悬臂) 的再发电现象。动态制动系统在动
态制动电阻器中将这些再生能量转换为热能。这样可以保持对电机的正常控制。

B140 是这样一套动态制动系统中的主要功率开关元件。

B140 可以由一个外部触发信号 (例如由 Elite Series 提供的信号) 控制，或者由内置的电压传感电
路控制。为多个从站 B140 提供了一个输出，以便能够完成额外的制动。自动保护无故障继电器可
以指示故障状态。

B140 最高可以将直流 735V 下 300A 的电流切换入电阻性负载中。每个 B140 可以切换最高
220kW 的再生能量。

需要选购一个适应个别应用情况的动态制动电阻器。

B140 的结构紧凑，尺寸为 387×154.5×189.5mm，可以安装在 170-660A Ultradrive Elite Series
的基座和端接区域中。

如果设备单元需要重新布置或进行维护，则插入式控制端子使其能够进行快速转换。
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第 2 节 电气规范和技术数据

注意：对于这些参数之外的运行情况，请向制造商咨询。

电气规范：

动态制动开关电压 (通过开关选择) 390Vdc 或 735Vdc

最大开关电流 300A  (R=2.4W @ 735Vdc)

持续电流额定值 140A (R=5.2W @ 735Vdc)

最小电阻额定值 2.4W

对于高于 140A 的电流，请参考图 2.1 中给出的降容表，若为多个 B140 单元可参见 3.6 节。

B140 Derating Chart 
(absolute maximum @50°C ambient)

0.1
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10.0

100.0

1000.0

1 10 100 1000
t off [s]

150A

200A

250A

300A

图 2.1：在 50℃ 环境温度下周期性工作的降容情况

保护：

IGBT 去饱和脱扣 切换至短路电阻器时的脱扣

IGBT 温度过高脱扣 IGBT 散热器温度超过 90℃ 时的脱扣

电阻器开路 切换至开路电阻器时的脱扣

电阻器过热 可配置用于外部电阻器过热

制动电压控制：

模式选择 从站 (通过外部控制器)

主站 (内部传感电路)

4808-113 Rev A

B140 降容表

（环境温度为 50℃ 时的绝对最大值）
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这些选择工作由用户手动进行

电压选择 390Vdc / 735Vdc

输出：

自动保护无故障继电器 常闭；在故障或无电源情况下开路

无锁存

从站 DB 动态制动控制 13mA 电流输出

环境温度规格：

保护标准 IP20：保护防止偶然触电。

最高污染等级为 2 (无腐蚀性环境)

操作温度 0 至 50℃

相对湿度 (Rh) 在 31℃ 时为 80% 至 50℃ 时为  50％

存储温度 25℃ 至 80℃

海拔高度 1000m

高度降容 (对 > 1000 m) 每 100 米降低 1％；最高 3000m

注意：密封盖板和盖板的盖都必须如图 2.2 正确安装，以便达到所要求的 IP20 等级和 EMC 要求。

          所有的包装均可回收利用。

紧固件：

动力端子： （4） M8×25 紧固件，带有螺栓、螺母和垫片。

安装： （4） M5 紧固件，带垫片。

尺寸：

密封盖板

盖已拆除 安装有盖

密封盖板

侧视图
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图2.2：B140外形尺寸
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第 3 节 开箱、安装和连接

3.1 安装 B140
B140 必须在如下详述的合适环境中安装。与其他所有设备一样，环境越清洁、凉爽、震动越少，
B140 的使用寿命和无故障运行时间就越长。

环境温度决不能低于 0℃，且不能超过 B140 最大环境温度 50℃ 的技术规范；最大相对湿度在

31℃ 时应低于 80% (在 50℃ 时相对湿度线性降至 50%)。决不能出现结露。不要将 B140 安装在
阳光直射处。

B140 必须后面板靠墙垂直安装 (参见图 3.1)，以保证良好的冷却。与其他设备在垂直方向留出

150mm 自由空间，水平方向留出 50mm 自由空间，或者所处位置的最高环境温度可能会超出

50℃ 的规范。应确保出自风扇的气流不受阻碍。

不要将多个 B140 同列安装在其他靠空气冷却的设备单元之上，以避免空气温度累积过高。不时地
使用压缩空气清洁散热片，避免灰尘在散热器上堆积。

如果 B140 安装在一个机柜中，应确保足够的冷却效果，防止局部空气温度超过 50℃ 规范 (参见

PDL 应用注释 4216-008，“全封闭变频器机柜定型”)。

B140 与 Elite Series 之间允许的最大电缆长度为 2 米。

B140 与电阻器之间允许的最大电缆长度为 20 米。

DYNAMIC BRAKE 140

POWER

BRAKE

5050

150

150

83

268

4808-114 Rev A

11

36

图 3.1：B140 的安装，示出顶部和底部 150mm 净空、侧面 50mm 空间
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3.2 B140 开箱和组装

B140 被包装在可再生利用的纸板箱中。如果设备不再保留包装，则请将此纸箱和包装材料进行彻
底的回收利用。

在收货时，B140 压盖板和压盖板盖需要按照图 3.2 所示移除，并拆下丢弃清理保护盖。安装人员
需要钻出适当大小的孔，将压盖板安装在设备上，安装细节参见图 3.1。

安装支架 (4 个)与设备单元配供，可滑入设备单元基座上的 4 个槽中 (2 个顶部，2 个底部)。应将
它们滑移到位并用夹具锁连接在一起。在 B140 运行之前，压盖板和压盖板盖必须使用配供的 M4
×10 螺钉正确连接。如果设备单元要在无压盖板和盖的条件下使用，则必须将 B140 安装在合适
的机箱中。动态制动器应在安装压盖板之前固定到墙上，以便能够对底部安装螺栓进行操作。

4808-115 Rev A

Gland Plate Cover

Gland Plate

Cover Protection

图 3.2：从运输位置进行开箱，装配压盖板和盖

3.3  动力线连接

有些场合需要机械制动器在动态制动器故障时作为安全措施。B140 无故障继电器的输出可用于操
作机械制动器。

在将 B140 与 Elite Series 配合使用时，连线细节内容参见图 3.3。

所有连线均应使用屏蔽电缆以确保满足 EMC 要求。电缆屏蔽层应正确接地。将电源保护地导线连

接到 B140 保护地 (PE) 端子（ ）。

控制和动力线之间至少应间隔 300mm。
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3.3.1  Elite Series 到 B140±HVDC (高压直流) 母线连接

警告： 对要连接的变频器进行隔离，并让存储的电荷释放后再进行操作。

由于 B140 会有很高的开关速度和电流，因此必须遵守特别的连线规范。强烈建议使用多芯电缆连
接 HVDC (高压直流) 母线端子。也可以使用两条单独的单芯电缆，每 200mm 间隔无缝隙捆扎一
次，用于将 Elite Series 连接至 B140。这样可以最大程度地降低电缆电感。

按照图 3.3 将 Elite Series (+) 和 (-) HVDC 母线端子连接至 B140 +HVDC 和 -HVDC 端子，使用
长度尽可能短的低电感电缆 (少于 2 米)。仔细查看极性是否正确。

从站

故
障

继
电

器

T6T5T4T3T2T1

B140

39
0

V
dc

主
站

73
5

V
dc

从
站

IN
+

IN
-

O
U

T
-

O
U

T
+

T20
+24V

外部脱扣（注 1）

外部制动控制

0V

ELITE SERIES

T19

T21

T9

T8

T2

T1

L1

L2

L3

+

-

W

V

U

制动电阻器

PE

R EXT 2

R EXT 1

+HVDC-HVDC

4811-078 Rev C

注1：假设 Elite Series 被设置为高电平输入有效

:

:

:

:

:

熔断器

图 3.3：Elite Series 至 B140 连接细节

3.3.2  动态制动电阻器连接

外部电阻器必须为无感结构。

对于 B140 的附加保护，建议使用额定值正确的极快动作熔断器 (例如 Ferraz Shawmut 1021 CP
URB 26×60/100 或等效产品)。此外还可以进一步加装熔断器来保护动态制动电阻器。

由于 B140 会有很高的开关速度和电流，因此必须遵守特别的连线规范。强烈建议使用屏蔽多芯电
缆连接动态制动电阻器。也可以使用两条单独的单芯电缆，每 200mm 间隔无缝隙捆扎一次，用于
将电阻器连接至 B140。这样可以最大程度地降低电缆电感。

动态制动电阻器使用低电感电缆连接至标有 R†EXT 1 和 R†EXT 2，如图 3.3 所示。

B140 和外部电阻之间允许的最大电缆长度为 20 米。

电缆尺寸可以通过制动电阻器平均电流 (IAV) 而不是峰值额定电流进行计算：

IAV=IPK x DR
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3.4 ELITE SERIES控制线连接

警告： 不要在带电时操作转换开关。在操作前应隔离制动器，让存储的电荷释放。

当 B140 连接到 PDL Elite Series 变频器时，应将 Elite Series 0V 动态制动控制输出和外部动态制
动控制端子 (Elite Series 端子 T8 和 T9) 连接至 B140 控制输入端 SLAVE IN- 和SLAVE IN+ 端
子，如图 3.3 所示。

将 B140 的 DB CONTROL (动态制动控制) 开关设置到 SLAVE 位置。在此模式中 SENSE
VOLTS (电压感知) 开关的位置是不起作用的。

当 B140 用作 MASTER (主站) 控制时，应将 B140 控制开关设置到 MASTER 位置。此外，应按
照表 3.1 设置 SENSE VOLTS (电压感知) 开关。

控制 0V 的接地

为符合 1 类接地系统的要求，B140 控制 0V 必须在某个点与地线相连。连接多个接地点可能导致
地线环路，应避免这种情况。控制 0V 点电位允许浮动到基座地线的 ±50Vdc (30Vac)。

压电源电主 置位关开

V032 cdV093

V004 cdV537

BveR933-2024

表 3.1：B140 电压感知开关

3.5  MASTER/SLAVE（主/从）控制设定

当 B140 与 Elite Series 配用时，B140 通常配置为在 Slave Control Mode (从站控制模式) 下运
行。在此模式中，Elite Series 会在 B140 接通时进行控制。

此外，在 B140 本身检测直流母线电压且根据需要自动切换时，它可以被配置为 Master Control
Mode (主站控制模式)。

3.6  连接多个 B140 设备单元

在应用场合要求的制动电流大于单个 B140 的额定值时，多个 B140 设备单元可以并联连接。

第一个 B140 可被配置为 MASTER (主站) 或 SLAVE (从站) 。其他所有 B140 设备单元都必须配
置为 SLAVE。

将 SLAVE OUT+ 连接至级联 B140 的 SLAVE IN+。

将 SLAVE OUT- 连接至级联 B140 的 SLAVE IN+。

每个 B140 设备单元必须有一个单独的动态制动电阻器。

3.7  自动恢复无故障继电器连接

B140 自动保护无故障继电器在正常运行中是闭合的。当电源移除或出现故障时继电器触点开路。
这些端子使用继电器符号标明。以下故障通过动态制动印刷电路板上的内部 LED 指示以下故障的
信号：
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· IGBT 饱和可能原因：电阻器短路、连线错误、过电流。

· IGBT 温度过高可能原因：输出电流超限、散热器冷却不足。

· 电阻器开路可能原因：电阻器或电阻器连线故障、未连接电阻器。

注意： 内部 LED 仅用于故障查找，且仅当拆除压盖板盖时才能清晰地看到。这是一种危险性非常
大的操作，仅应有具备资质的人员进行。

如果 B140 处于任何原因而脱扣，则动态制动效果即丢失。在这种情况下，某些负载可能需要附加
或备用的机械制动。应使用自动恢复无故障继电器的触点来触发机械制动。

此外，B140 自动恢复无故障继电器可用于向 Elite Series 发送需要 External Trip (外部脱扣) 的信
号 (使用 Elite External Trip/PTC 输入；T19 端子)，而后 Elite Series 通过其自身的故障继电器控
制机械制动器。当使用多个 B140 时，各个故障继电器应串联连接。

如果故障以清除则 B140 会对故障状态进行自动复位。没有外部复位，故障不被锁存。

3.8  安装动态制动电阻器

安装动态制动电阻器之前必须进行仔细的考虑。这些设备会耗散大量功率，经常会累积到很高的温
度。必须为电阻器提供足够的冷空气以进行正常的冷却。排出的热空气必须远离受到高温可能损坏
的设备或材料。受对流和传导加热的任何物体也都有可能造成威胁安全或产生火灾的危险。应保证
安装电阻器的材料适用于这种运行条件和温度 (电阻器选型参见 4.1 节)。

3.9  电阻器热保护

B140 的故障可能导致电阻器被永久性地置于 ON (接通)。除非采取了防范措施，否则产生的功率
会很容易导致低作业周期电阻器的损坏或起火。

此外，校准有误的热学模型不能对电阻器施以足够的保护。电阻器可能由此而损坏，导致电机失
控，并有可能引发火灾。为避免这种情况出现，建议提供附加的过温保护，例如在电阻器附近安装
热熔断器或锁存型的温度检测元件。

该温度检测元件应与 B140 自动恢复无故障继电器及 Elite Series 外部脱扣 /PTC 电路串联。

安装到电阻器组并连接到交流电机控制器电源中接触器线圈的热熔断器或调温器会提供第 2 级别的
保护。

通过控制与动态制动电阻器串联的直流接触器还可以提供更好的保护。同时在 B140 故障及永久性
接通的情况下它也能提供保护。电阻器接触器必须为直流类型，决不能使用交流型接触器替换！
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第 4 节 应用建议

B140 最常见的一种应用就是协助高惯性负载 (例如大型风扇或离心机) 的快速减速。

在这种类型的应用中，当交流电机控制器开始对负载进行减速时，电机的转差速度可能变为负值。
这将使电机产生再生能量，对直流母线充电，增大直流母线的电压。当直流母线电压达到预置水平
时动态制动接通。

B140 能够直接使用内部电压传感器 (主站控制模式，参见 3.5 节) 来检测直流母线，或在要接通的
时候利用一个外部控制器来检测并导引 B140 (从站控制模式，参见 3.5 节)。

当 B140 接通时，动态制动电阻器跨直流母线连接，这样可以耗散掉再生的能量，控制直流母线电
压。图 4.1 给出了动态制动系统的配置。

图 4.1：B140 工作原理图

该措施的效果是负载中的机械能被反馈回直流母线，在制动电阻器中转换为热能，保持对电机减速
过程的控制。

如果再生水平超过了动态制动系统的容量，则直流母线电压将会持续升高。这将导致交流电机控制
器达到硬件电压极限或触发 HVDC (高压直流) 故障。不管哪种情况，电机控制器将会失去对电机
的控制力。这是一种不希望出现的情况，应通过增加动态制动电阻器热容量和/或并联多个 B140
设备单元进行矫正 (参见 3.6 节)。

4.1 动态制动电阻器选择

外部电阻器必须为无感性结构。

为了选择制动电阻器正确的额定功率和热容量，必须确定和计算多项参数要求。有关电阻器选型和
电缆连接要求的应用指导，请向 PDL Electronics 有限公司或其代理商寻求帮助。
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4.1.1  峰值瞬时再生功率 (P
GPK

)
此参数是必须由动态制动电阻器吸收的、由负载产生的绝对最高峰值功率产生的。此值用于确定动
态制动电阻器的

最小电阻值。由此，应选择一个峰值额定功率 (PRPK) 高于峰值瞬时再生功率 (PRPK) 的动态制动电
阻器。

在任何情况下，都不要选择超过 B140 300A 最大开关电流的动态制动电阻器。

4.1.2  短时平均再生功率 (P
GAV

)
此参数是由负载在一个较短时间内重复循环产生的平均功率。应确保电阻器连续额定功率高于负载
的短时平均再生功率 (PGAV)。

4.1.3  动态制动电阻器额定运行率 (D
R
)

为使电阻器得到正确的保护，必须知晓动态制动电阻器允许的短时动态制动额定运行率 (DR) 。在

B140 试运行时将会要求此值 (参见第 6 节)。

允许的短期动态制动额定运行率 (DR) 可以通过以下公式计算：

DR = (PGPK/PGAV) x 100%

制动电阻器实际平均耗散功率为 ( PRAV)

PRAV = (PGPK x DR) / 100%

如果平均耗散功率 ( PRAV) 高于任何可用电阻器的额定值，则应并联使用多个 B140 和电阻器

(参见 3.6 节)。

4.1.4  动态制动电阻器热学时间常数 (τR)

为使电阻器得到正确的保护，必须知晓动态制动电阻器的热学时间常数 (τR) 。在 B140 配合 PDL
Electronics Elite Series 交流电机控制器试运行时将会要求此值（参见第 6 节）。

如果从电阻器制造商处不能获得电阻器的热学时间常数 (τR) ，则必须对其进行测量。其过程如下：

· 测量室内温度 (TAMB)。
· 对按照正常配置安装的电阻器施加平均耗散功率（PRAV

）50-100% 的功率。

· 等待电阻器表面温度稳定下来 (TR)。
· 记录 TR

。停止对电阻器通入功率，记录达到 TR-TAMB 的 36% 的时间。

· 此时间即为电阻器的热学时间常数 (τR) 。如果 τR 
大于 120s，则应使用120s 对 B140 进行

保护。
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4.2 使用 B140 配合其他交流电机控制器

B140 可以配合其他交流电机控制器使用，如 PDL Electronics的Microdriv-i (UDi) 系列和

Microvector-i (MVi) 系列。

此外，当被设置为主站控制模式 (见 3.5 节) 时 B140 可以与其他制造商的交流电机控制器配合使
用。在此模式中 B140 可以内部监测和控制动态制动电阻器的接通和断开。

当使用 B140 与 PDL Elite Series 之外的产品配合使用时，更多信息请与相应制造商或其代理商
联系。
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第 5 节 电磁兼容性 (EMC) 和安全性

5.1  控制电缆

B140 能够接受来自外部电源的控制 (即从站模式，见 3.5 节)。当进行了此种配置后，B140 与外
部控制器之间的连接必须使用有屏蔽的控制电缆。只要需要可靠性，这一要求就不容例外。屏蔽
层应连接至外部控制器控制板上的0V 上 (而不管此控制板以接地还是悬空) 作为射频 (RF) 回程。
此屏蔽连接应避免使用长的绞合引线 (盘辫线），因为这种绞合将会增大射频阻抗 (降低屏蔽的
效果)。

B140 有一个光隔离输入端用于外部控制。这可以防止控制连线中出现地线环路。此输入端的一个
应用例子是在使用同一信号源对多个 B140 进行控制时使用。

控制电缆应避免与动力电缆之间以小于 300mm 的距离并排布设。控制电缆与动力电缆交叉时应成
直角，以避免磁感应干扰。

5.2  直流母线电缆

Elite Series 和 B140 之间的直流母线连接可以使用无屏蔽电缆。如果使用屏蔽电缆，则在变频器
和 B140 两端均应连接屏蔽层，以提供射频回路。这样可以防止 B140 机箱成为射频干扰源，耦
合进入本地金属件系统和接地系统。应在一个星形点处将所有地线 (输入、输出和机箱) 连接在
一起。

5.3  电阻器电缆

B140 到任何外部电阻器的连接必须使用有屏蔽输出动力电缆，以符合 EMC 规范。电阻器电缆两
端无屏蔽部分也均应各安装一个铁氧体环 (Siemens R100，B64290-L84-X35)。只要可行，它应
与B140 尽可能接近安装。两条电缆均须卷绕在一起 (双股) 穿过铁芯中心 3 次。在 B140 和电阻器
两端均应连接屏蔽层，以提供射频回路。这样可以防止电阻器架成为射频干扰源，耦合进入本地金
属件系统和接地系统。此屏蔽连接应避免使用长的绞合引线 (盘辫线)，因为这种绞合将会增大射频
阻抗 (降低屏蔽的效果)。应在一个星形点处将所有地线 (输入、输出和机箱) 连接在一起。

当地的技术规范可能要求向电阻器布设单独的地线，以满足安全性要求。建议在这种场合中使用三
芯电缆加屏蔽。

连接至电阻器的屏蔽电缆和铁氧体环可以防止高速开关噪声辐射到外界环境中 (最大电缆长度参见
3.2 节)。通常，应尽可能缩短电阻器电缆的长度，以减少由于电缆电容造成的电容充电电流，并限
制电阻器端子上的峰值电压。

如果到任何外部电阻器使用了无屏蔽电缆或者省去了铁氧体环，则可能满足不了 EMC 规范要求。
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第 6 节 试运行指导

警告： 在通电之前，应复核所有的连接是否正确，保证压盖板和压盖板盖安装正确。任何不正确
的连接都有可能导致广泛性损坏并对人员造成危险！

当使用内部电压传感电路时 (主站控制模式) ，应检查是否选择了正确的激活电压。错误选
择传感电压将可能导致 B140 持续接通，也就有可能超出动态制动电阻的额定值。

在通电时，POWER (电源) LED 应点亮，风扇应接通开始旋转。BRAKE (制动) LED 应保持熄灭
状态。

6.1 配置Elite Series
Elite Series 上的屏幕 D1 到 D2 可以对动态制动进行配置。这些屏幕的详细说明请参见 Elite
Series技术手册 (PDL 编号 4201-180) 。

6.1.1  热学时间常数

输入 Elite Series 屏幕 D1 的时间常数值为 B140 热学时间常数 (τB140=120s) 和动态制动电阻器热

学时间常数 (τR) 两者中的较小值。

应注意此电阻器热学时间常数 (τR) 应或由电阻器制造商给出，或按照4.1.4中所述进行测量得出。

将此值与 B140 的 120s 热学时间常数进行比较，使用其中较小值。

如果将多个 B140 设备单元与相同的电阻器配用，则输入Elite Series D1 屏幕中的时间常数值不会
改变。如果使用的电阻器不相同，则应输入所有电阻器及 B140 时间常数中最小的一个。

在所有情况下，该值都不要超过 B140 的热学时间常数 120s。

6.1.2  动态制动器额定运行率

动态制动电阻器额定运行率 (DR) 表示动态制动电阻器可运行的平均时间百分比。B140 额定运行率

(DB140) 在表 6.1 中列出。电阻器额定运行率 (DR) 按 4.1.3 中方法计算。

在 Elite Series D2 屏幕中输入的Duty Cycle (工作循环) 值是动态制动电阻器额定运行率 (DR) 和
B140 工作循环 (DB140) 两者中的较小值。表 6.1 中给出了 B140 额定运行率 (DB140) 的速查表。完
整的额定运行率 (DB140) 曲线在图 2.1 中给出。

如果使用了多个B140，则组合电阻器组的额定运行率值为单个电阻器额定运行率的和，即：

DR = DR1 + DR2 + DR3 + ...

将 B140 额定运行率与电阻器额定运行率 (DR) 进行比较，将其中的最小值输入 Elite Series 屏幕
D2 中。该值可以对 B140 和电阻器进行保护。



I RESISTOR [A] DUTY [%]

up to 140 100

150 90

200 65

250 50

300 40

4202-338 Rev A

表 6.1：B140 额定运行率 (DB140)

6.2 确认系统运行

按照 Elite Series 技 术手册 (PDL 编号 4201-180) 中所述的方法检查系统运行情况。在正常的再生
运行中，应检查 Elite Series 的屏幕 Z10，以确认 Elite Series 正在请求 B140 应接通。与此同时
应确认 B140 上的 BRAKE (制动) LED 点亮，该 LED 指示 B140 正在实际将再生电压切换至制动
电阻器。

6.3 维护

在开始维护前应确保交流电机控制器和动态制动系统已完全放电，且所有服务均已锁定。

对 B140 散热器应定期进行检查，而且如有必要，还应使用压缩空气清洁，以防止散热片堵塞。
此外，动态制动电阻器 (冷却至室温后) 也可以使用压缩空气进行清洁。如果 B140 位于高度污染
的区域，则此操作应更加频繁地进行。

应确保 B140 冷却风扇运行正常。

应确保电阻器清洁且无阻塞。

6.4 制造商建议

如果未遵守有关安装、环境条件和电气规范方面的制造商建议，将可能引发人员危险、

B140 (和/或外部设备) 损坏，并可能破坏质保条件。

B140 动态制动技术手册 4201-227 Rev B
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Schneider Electric China

www.schneider-electric.com.cn
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17/F, Landmark Building

8 North Dongsanhuan Road

Chaoyang District Beijing 100004

Tel:  (010) 6590 6907

Fax: (010) 6590 0013
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